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Motivation
& Projektansatz

» Die Wahl des passenden Verkehrsmittels hangt stets von den Umstanden ab:
Welche Angebote sind verfugbar?
Wie entwickelt sich das Wetter?
Herrscht viel Verkehr, oder gibt es wenige Parkplatze am Zielort?
» Nahtlose Mobilitat bedeutet:
Fur jede Teilstrecke das geeignetste Verkehrsmittel wahlen
und dazwischen bequem und schnell wechseln zu konnen.
» Was ist das »geeignetste Verkehrsmittel« fur eine gegebene Situation?

» Projektansatz
Heterogene Datenquellen mit Methoden Kinstlicher Intelligenz (KI)
Interpretieren und fur den Praxiseinsatz in Mobilitatsanwendungen
aufbereiten und teilen
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Vorgehen
& Zielsetzung

» Ausbau der regiomove-App des Karlsruher
Verkehrsverbunds (KVV)

» Potential bereits verfugbarer und kunftiger Datenquellen

analysieren
Mobile Apps, OPNV-Betrieb
Verkehrs- und Wettervorhersage

» Anwendern passgenaue Vorschlage fur Verkehrsmittel
machen, die optimal zu ihren Bedurfnissen und ihrer
Route passen

Dienstleistungen verbessern
Nutzungshurden nachhaltiger Verkehrsmittel abbauen
Die Moglichkeiten Kl-basierter Datenauswertung im

vVwvyy

Anwendungsfall systematisch analysieren und fundiert

am realen Anwendungsfall evaluieren

AP1 Grundlagen

AP 2 AP4
Verkehrsmodell
und kommunale
Daten-

und mobil
Angebote

&

AP3 AP
OV-seitige Smart Station
Daten-Angebote

_ AP8 Offentlichkeitsarbeit

AP9 Koordination & Projektmanagement

Endnutzer-Daten-
Angebote

S

Services

5
S

als Daten-Angebot
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Organisatorisches

Arbeitspakete und Arbeitsschritte

AP 21

Grundlagen
Verkehrsmodelle und kommunale Anbindung
Identifikation, Eignungsprifung von Umfelddaten (Wetter, Informationen)

Jahr 2 Jahr 3
1

AP 22 Datenerhebung und -auswertung

AP 23 Ubernahme der Daten aus anderen AP (3, 4 und 5)

AP 2.4 Entwicklung und Einbau der Modellallgorithmen mobiTopp

AP 25 Entwicklung und Einbau der Modellallgorithmen Praxissoftware VISUM

AP 2.6 Szenarienberechnung
AP3 OV-Betreiber-Anbindung INIT

AP 31 Anforderungsanalyse

AP 32 Aufbereitung und Konsolidierung der OV-Daten aus AP 1

AP 33 Konzept zur Bereitstellung der OV-Daten auf dem Fusionsserver

AP 3.4 Implementierung der Schnittstellen gemaR des in AP 3.3. entwickelten Konzeptes
AP 35 Aggregation und Konsolidierung der Daten im Fusionsserver

AP 3.6 Anwendungsfalle zur Verwertung der aggregierten Daten im ITCS

AP 3.7 Prototypische Umsetzung der in AP3.6 entwickelten Anwendungsfalle

Endnutzer-Anbindung / Regiomove

raumobil

AP 41 Anforderungsanalyse und Bestandsaufnahme der vorhandenen Daten

AP 4.2 Konzeption der Schnittstellen fiir den Fusion Server

AP 43 Konzeption & Design neuer Services mit Fokus auf die Vereinbarkeit mit DSGVO

AP 4.4 Anbindung der Daten an den Fusions-Server

AP 4.5 Prototypische Umsetzung der neuen Services in regiomove

AP 4.6 Wirkungsanalyse und Optimierung der entwickelten Services

AP 3 atio OSB

AP 5.1 Sensor- und Recheninfrastruktur

AP 52 Kl-basierte Szeneninterpretation

AP 53 Virtuelle Erprobungsumgebung

AP 55 Freigabe durch LfD

AP 5.4 Anbindung Dateninfrastruktur

AP 6.1 Konsolidierung der Anforderungen l

AP 6.2 Architektur |

AP 6.3 Implementierung und Systemintegration

AP 7.1 Kommunale Perspektive INOVAPLAN

AP 7.2 OV-Perspektive INIT

AP 73 Endnutzer-Perspektive raumobil

AP 7.4 Wissenschaft und Technik (Mobilitat, Daten, KI) KIT/10SB

AP 8 Offentlichkeitsarbeit / Transfermanahmen 0SB

AP 9 Verbundkoordination / Projektmanagement 10SB |
Meilensteine 1 2 3 4 ]
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Kontakt

Dr. Uwe Zeltmann

Fraunhofer-Institut fur Optronik,

Systemtechnik und Bildauswertung IOSB

Abteilung Informationsmanagement und Leittechnik (ILT)
Fraunhoferstr.1 | 76131 Karlsruhe | Germany

Telefon +49 721 6091 - 312
uwe.zeltmann@iosb.fraunhofer.de

www.iosb.fraunhofer.de

dakimo.server.de

Dieses Forschungs- und Entwicklungsprojekt wird durch das Bundesministerium fur Bildung und Forschung (BMBF) im Rahmen des

Programms »Zukunft der Wertschopfung — Forschung zu Produktion, Dienstleistung und Arbeit« gefordert und vom Projekttrager
Karlsruhe (PTKA) betreut. Die Verantwortung fiir den Inhalt dieser Veroffentlichung liegt bei den Autoren.
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